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Pré-requisitos: 

Código Disciplina 

  

 

Ementa: 

  Conceitos fundamentais, tipos e configurações de manipuladores. Cinemática/Geometria. 
Cinemática/Movimento Diferencial. Estática. Dinâmica. Planejamento de trajetórias. Controle 
de manipuladores. Simulação de manipuladores. Programação de manipuladores. 
 
Programa: 

1- Introdução. 
2- Cinemática. 
3- Cinemática diferencial e estática. 
4- Dinâmica. 
5- Planejamento de trajetórias. 
6- Controle de posição e de força. 
7- Sensores. 
8- Programação. 

 

Critério de Avaliação: 
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