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Pré-requisitos:

Cadigo

Disciplina

Ementa:

Conceitos fundamentais, tipos e configuracbes de manipuladores. Cinematica/Geometria.
Cinematica/Movimento Diferencial. Estatica. Dindmica. Planejamento de trajetdrias. Controle
de manipuladores. Simulacdao de manipuladores. Programagao de manipuladores.

Programa:

1- Introducdo.
2- Cinemdtica.

4- Dinamica.

7- Sensores.
8- Programacao.

3- Cinematica diferencial e estatica.

5- Planejamento de trajetodrias.
6- Controle de posicao e de forca.
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