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Pré-requisitos:

Cédigo Disciplina

Ementa:

Programa:

1- Introducdo.

2- Modelos dindmicos.

3- Resposta dinamica.

4- Propriedades basicas de sistemas realimentados.

5- O projeto de controladores pelo método do lugar das raizes.

6- O projeto de controladores pelo método da resposta em freqiiéncia.
7- O projeto de controladores no espaco de estados.

Critério de Avaliacdo:
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