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Pré-requisitos:

Cddigo Disciplina
EMC 6623 Introducdo ao Projeto de Controladores de Sistemas Mecanicos
Ementa:

Introdugdo: Configuragdes tipicas, caracteristicas e aplicacGes de sistemas de posicionamento hidraulicos
e pneumaticos, Servovalvulas, valvulas proporcionais e de chaveamento rapido,Sistemas de controle
pneumdticos: Equacgdo da vazdo e da continuidade em sistemas pneumadticos, Modelagem e simulagdo
de posicionadores pneumaticos. Sistemas de controle hidrdulicos: Modelagem linear e ndo-linear de
valvulas e atuadores, Modelagem de posicionadores hidraulicos, Método de projeto de posicionadores
hidraulicos. Controladores: Sintese de controladores lineares e ndo lineares. Compensacdo de ndo
linearidades tipicas.Andlise tedrico-experimental de posicionadores.

Programa:

PARTE | - SISTEMAS DE CONTROLE PNEUMATICOS (7 H)

1. Introducdo aos sistemas de posicionamento hidraulicos e pneumaticos
2. Servovdlvulas, valvulas proporcionais e de chaveamento rapido hidraulicas e pneumaticas
3. Modelagem ndo-linear de valvulas e atuadores

4. Modelagem e simulagao de posicionadores pneumaticos

PARTE Il - SISTEMAS DE CONTROLE HIDRAULICOS (7 H)

1. Modelagem linear e ndo-linear de valvulas e atuadores

2. Modelagem e analise de sistemas de posicionamento hidraulicos

3. Método de projeto de posicionadores hidraulicos

PARTE IIl — CONTROLADORES (12 H)

1. Sintese de controladores lineares e ndo lineares

2. Compensagdo de ndo linearidades

PARTE IV — ANALISE TEORICO-EXPERIMENTAL (4 H)

1. Analise tedrico-experimental de posicionadores pneumaticos

2. Analise tedrico-experimental de posicionadores hidraulicos

Critério de Avaliagdo:

-1 prova sobre a parte | do programa
-1 prova sobre a parte Il do programa
- 1 projeto tedrico-experimental
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